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关于我们

深圳市行知行机器人技术有限公司于2017年2月成立，坐落于深圳市宝安区石岩街道恒昌荣高科工业园，是
一家专业从事特种机器人、工业机器人、机电设备、智能装备及自动化生产线等技术开发、制造、销售为一
体的国家高新技术企业。

公司主要面向船舶、石化储罐、风电、海洋平台等行业提供除锈、清洗、打磨、检测、喷涂等专业解决方
案。旨在通过科技赋能，解决高空立面维保作业难题，使工人从高危险、高强度、高重复的劳动环境中解放
出来，帮助企业转型升级，实现绿色发展目标。

公司建立船舶、石化、风电方面的高空作业测试平台，模拟各种恶劣工作和气候条件进行机器人可靠性试
验。同时，引入ISO9001质量管理体系，配备各种精密的检测仪器并建立先进的装配流水线，为客户提供优
质的产品。

公司创始成员源自中科院深圳先进技术研究院机器人领域专家团队。目前公司拥有高级工程师5名，硕士及
以上学历工作人员人数占公司总人数的30%以上。公司自成立以来在人工智能、爬壁机器人、高压水射流、
机器视觉等方面已申请各类专利和软件著作权100多项。

具创新、求发展、树诚信、致长存。行知行坚持精益求精，追求卓越的做事原则，紧跟市场需求，不断在技
术领域探寻突破，研制新品，为助力社会进步不断奋斗。

专业的售后维护保养团队，可提供7x24小时远程指导或上门服务，免除顾客后顾之忧。

荣誉与资质
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1 +00
发明专利

应用场景

船舶 风电

石化储罐

海洋平台

核电

桥梁

火电

水电
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合作伙伴

WALLHIKER              0807



风电塔筒防腐
维保解决方案

风电塔筒防腐维保解决方案：集成爬壁机器人、自适应恒力打磨技术、有气喷涂技术。打磨
执行机构与喷涂执行机构搭载到爬壁机器人上，操作人员控制爬壁机器人，实现在塔筒壁面
上灵活移动，并到达锈蚀区域。打磨执行机构实现锈蚀点的打磨除锈作业，打磨完成后，启
动喷涂执行机构进行喷涂作业，从而完成防腐作业。机器人系统搭载视觉模块，能够实时监
控作业效果，并能够通过视觉识别自动反馈，实现机器人局部自动作业。

工 人 遥 控 设 备 电 控 箱

喷 涂 模 块爬 壁 机 器 人打 磨 模 块
空 压 机

01 02
超强曲面适应性 负载能力强
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WP-02 适 用 于 风 电 塔 筒 外 壁 的 打 磨 与 喷 涂 作 业 ， 中 型 负 载 ， 机 体 采 用 永 磁 吸 附 设 计 ， 抗 风 能 力 强 ， 安
全、稳定、可靠。

打 磨 后 的 壁 面 类 似 抛 丸 处 理 ， 粗 糙 度 满 足 喷 涂 要 求 ， 喷 涂 后 油 漆 的 附 着 力 满 足 防 腐 要 求 。 采 用 有 气 喷
涂，机器人自行携带油漆作业，不会出现因为爬升高度导致油漆供不上的问题。保证喷涂效率效果。自
带摄像头，能够实时清楚的监测作业效果。

主要参数
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WP-01 适用于风电叶片除冰，中型负载，机体采用永磁吸附设计，抗风能力强，安全、稳定、可靠。

通过前端两个带云台的喷嘴喷射融冰剂或清洗剂，配备视觉识别系统，能实时判断叶片位置，调节喷嘴
角度对准叶片。搭载检测设备，还可以执行叶片叶根的检测作业。

主要参数

壁龍WP-01 叶片除冰机器人 壁龍WP-02 打磨喷涂机器人



W P- 0 3 采 用 前 置 毛 刷 辊 滚 动 刷 洗 的 作 业 方 案 ， 利 用 扬 程 水 泵 输 送 清 洗 剂 到 机 器 人 清 洗 罩 , 经 内 置 喷 嘴
雾 化 喷 洒 至 塔 筒 壁 面 上 。

清洗罩内抽真空回收废水, 毛刷清洗宽度为750mm。中型负载，运动灵活，曲面适应性好；人员远程操
控，操作简洁方便。
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主要参数

WP-05风电吊篮清洗机器人适用于风电塔筒外壁面的油污清洗作业。

主要参数

先进的双吊索攀爬和永磁吸附技术，确保清洗机器人能够安全、稳定地在塔筒外壁进行作业。自主研发
操作系统，支持原厂迭代和技术升级。

良好的锥面适应能力和越障能力，能够在不同规格的锥形塔筒稳定攀爬作业。先进的自动化控制和清洗
技术，能高效清除塔筒外壁顽固污垢和油脂。

壁龍WP-03 油污清洗机器人 壁龍WP-05 油污清洗机器人



企业文化
A c t ion k nowledge A c t ion

公司使命

洁 净 世 界 安 全 作 业

公司愿景

成 为 特 种 机 器 人 领 域 的 专 注 者
与 领 跑 者

核心价值观

专 精 覃 思 ， 知 行 合 一



客户服务

团 队 作 风
精 益 求 精       脚 踏 实 地
诚 信 守 诺       团 队 协 作

服 务 理 念

工 匠 精 神
专 注   创 新   协 作    务 实

用 心 服 务       客 户 至 上
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